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5 DIRECTION OF DISPLACEMENT 

(57) Abstract: The invention relates to a path and/or position measuring device (1) comprising a magnet (2) and a sensor (3) which 
measures the magnetic field intensity. The magnet (2) and/or the sensor (3) co-operate with a mobile element (4), said mobile element 
(4) being able to cause a relative movement between the sensor (3) and the magnet (2). Furthermore, the magnet (2) is formed in 
such a way that the path of the magnetic field intensity varies, i.e. is non-constant, along an axis (5) of the magnet (2). The relative 
movement runs essentially in the direction of said axis (5) of the magnet (2). The path and/or the position of the mobile element (4) 
can be determined on the basis of the magnetic field intensity measured by the sensor (3). 

[Fortsetzung auf der nachsten Seite] 
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Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen 
Abkurzungen wird auf die Erklarungen ("Guidance Notes on 
Codes and Abbreviations") am Anfangjeder reguldren Ausgabe 
der PCT-Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Weg- und/oder Positionsmesseinrichtung (1) mit einem Magneten (2) und mit 
einem die Magnetfeldstarke detektierenden Sensor (3). Der Magnet (2) und/oder der Sensor (3) wirken mit einem beweglichen 
Element (4) zusammen, wobei mittels des bewegbchen Elementes (4) eihe Relativbewegung zwischen dem Sensor (3) und dem 
Magneten (2) bewirkbar ist Weiter besitzt der Magnet (2) eine derartige Form, dass die Magnetfeldstarke entlang einer Achse (5) 
des Magneten (2) einen variierenden, nichtkonstanten Verlauf autweist. Die Relativbewegung verlauft im wesentlichen in Richtung 
dieser Achse (5) des Magneten (2). Aufgrund der vom Sensor (3) detektierten Magnetfeldstarke ist der Weg und/oder die Position 
des bewegbchen Elementes (4) feststellbar. 



